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ENRO - Entmistungsroboter

Aktive Navigation
�H�F�N�Ê�•�� �3�P�V�U�F�O�Q�M�B�O�� �E�V�S�D�I�� �8�B�O�E�G�P�M�H�F�N�P��
�E�V�T�� �V�O�E�� �,�P�Q�Q�F�M�O�B�W�J�H�B�U�J�P�O�� �[�V�S�� �1�P�T�J�U�J�P�O�T��
�C�F�T�U�J�N�N�V�O�H�� �J�O�O�F�S�I�B�M�C�� �F�J�O�F�S�� �3�Ê�V�N�ø���Ê�D�I�F����
�E�B�E�V�S�D�I�� �X�F�T�F�O�U�M�J�D�I�F�� �7�F�S�C�F�T�T�F�S�V�O�H�� �E�F�S��
�/�B�W�J�H�B�U�J�P�O�T�T�J�D�I�F�S�I�F�J�U�� �V�O�E�� �E�F�T�� �U�Ê�H�M�J�D�I�F�O��
�#�F�U�S�J�F�C�T��

�t���*�O�U�F�S�Q�S�F�U�B�U�J�P�O���E�F�S���4�F�O�T�P�S�X�F�S�U�F���[�V�S���1�G�B�E��
�ö���O�E�V�O�H���V�O�E���)�J�O�E�F�S�O�J�T�M�P�L�B�M�J�T�F�S�V�O�H

�t���6�N�G�B�I�S�V�O�H���W�P�O���)�J�O�E�F�S�O�J�T�T�F�O���V�O�E���3�à�D�L��
führung zur geplanten Strecke

ENRO - Entmistungsroboter

Routenplanung am PC:
�,�F�J�O�� �N�à�I�T�B�N�F�T�� �"�O�M�F�S�O�F�O�� �J�N�� �4�D�I�N�V�U�[�C�F��
�S�F�J�D�I�� �E�F�T�� �4�U�B�M�M�T���� �.�J�U�� �E�F�S�� �J�O�U�V�J�U�J�W�F�O�� �H�S�B�ö����
�T�D�I�F�O���0�C�F�S�ø���Ê�D�I�F���L�Ú�O�O�F�O���T�Q�J�F�M�F�O�E���F�J�O�G�B�D�I��
�O�F�V�F�� �,�V�S�T�F�� �F�S�T�U�F�M�M�U�� �X�F�S�E�F�O���� �,�V�S�T�Ê�O�E�F�S�V�O��
gen sind mit ein paar Mausklicks schnell 
�F�S�M�F�E�J�H�U�� �V�O�E�� �F�S�G�P�S�E�F�S�O�� �L�F�J�O�F�� �[�F�J�U�S�B�V�C�F�O��
�E�F�� �8�J�F�E�F�S�I�P�M�V�O�H�� �E�F�T�� �"�O�M�F�S�O�F�O�T�� �J�N�� �4�U�B�M�M����
�	�v�5�F�B�D�I���J�O���.�P�E�V�T�i�


�t���.�B�O�V�F�M�M�F���"�O�Q�B�T�T�V�O�H���E�F�S���4�U�S�F�D�L�F�O�G�à�I�S�V�O�H��
�V�O�E�� �'�B�I�S�U�Q�B�S�B�N�F�U�F�S�� �	�(�F�T�D�I�X�J�O�E�J�H�L�F�J�U�
��
�1�J�F�Q�T�F�S�
�y�
���Q�F�S���#�F�E�J�F�O�T�P�G�U�X�B�S�F��

�t���4�J�N�V�M�B�U�J�P�O�T�N�Ú�H�M�J�D�I�L�F�J�U���E�F�S���H�F�Q�M�B�O�U�F�O���4�U�S�F��
cken

Variable Fahrtgeschwindigkeit:
�$�B�������
�����������������N���N�J�O

Funkfernbedienung mit Smart Control:
�'�à�S���N�B�O�V�F�M�M�F���4�U�F�V�F�S�V�O�H���Q�F�S���4�N�B�S�U�Q�I�P�O�F��
�P�I�O�F���#�F�U�S�F�U�F�O���E�F�T���5�J�F�S�C�F�S�F�J�D�I�F�T��

�t���N�B�O�V�F�M�M�F���'�F�S�O�T�U�F�V�F�S�V�O�H���E�F�T���3�P�C�P�U�F�S�T����
�t�� �N�B�O�V�F�M�M�F�S�� �&�J�O�[�F�M�T�U�B�S�U�� �W�P�O�� �Q�S�P�H�S�B�N�N�J�F�S��

ten Routen
�t�� �Ã�C�F�S�Q�S�à�G�V�O�H�T�N�Ú�H�M�J�D�I�L�F�J�U�� �W�F�S�T�D�I�J�F�E�F�O�T��

ter Sensorenwerte 
�t���5�B�H�F�T�B�C�M�Ê�V�G�F�� �F�J�O�T�U�F�M�M�F�O�� �V�O�E�� �B�L�U�J�W���J�O�B�L�U�J��

setzen

�N�J�U���1�$�����3�P�V�U�F�O�Q�M�B�O�V�O�H���V�O�E���T�N�B�S�U�F�S���#�F�E�J�F�O�V�O�H��


